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Parasite:‐ 
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Parameter  Symbol  MAIN ROTOR  TAIL ROTOR 
Rotor Blockage  BLOCK  1.05  1.10 
Induced Power Factor  ki  1.10  1.20 
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Because of the first term of the right hand side of (24), it can be seen that for a given power 










































































































   
P























The  positions  of  maximum  endurance  and  range  are  indicated  in  the  figures.  As  can  be  seen, 
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Has the iteration reached convergence? 
  ?   Tolerance   <       -     OLD   i NEW   i   (38)
   
If NO then reset the downwash value and calculate the next estimate:‐ 
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Case No.  1  2  3  4  5 





















Leg  Phase  Altitude  Speed  Time  Distance  Remarks 
1  Take Off  Sea Level  Hover  5 mins    



















6  Ambush  Sea Level  Hover  5 mins    
7  Attack  Sea Level  80 m/s  5 mins  Drop 130 kg of 
ordnance 
8  Return  Sea Level  70 m/s   100 km  




























1  4500  949  322  27  4487 
<<<<<<<<<< 































1  4473  620  242  96  4425 
<<<<<<<<<< 























  1  2  3  4  5 
1  27  27  26  23  31 
2  96  118  97  77  114 
3  14  15  14  13  16 
4  45  46  43  37  53 
5  25  29  25  18  31 
6  26  26  25  22  29 
7  22  29  23  19  26 
8  94  116  96  76  113 
9  24  24  24  21  28 
TOTAL  373  430  373  306  441 





































Leg  Phase  Altitude  Speed  Time  Distance  Remarks 
1  Take Off  Sea Level  Hover  5 mins    
2  Cruise  Sea Level  40 m/s   20 km  






3B  Dash  Sea Level  60 m/s   2 km  
12  Dunk  Sea Level  Hover  5 mins    
13  Dash  Sea Level  80 m/s  5 km    
14  Attack  Sea Level  50 m/s  5 mins  Drop 300 kg of 
torpedoes 
15  Return  Sea Level  70 m/s   20 km  
















  1  2  3  4  5 
1  28  28  27  24  32 
2  29  31  29  23  36 
3A ‐ 11B  264  266  253  226  300 
12  26  26  25  23  30 
13  5  6  5  4  5 
14  17  19  17  14  21 
15  19  23  19  15  23 
16  25  25  24  21  28 
TOTAL  413  424  399  350  475 
% of Case 1  100  103  97  85  115 
 
The effect of the change in D100, (Case 2), is reduced from the anti‐tank mission because the mission 
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Figure 8 ‐ Graphical Construction of Performance Extrema 
 
Anti Tank Mission Fuel Usage (kg)  
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Figure 9 ‐ Case 1 ‐ Basic Aircraft 
 
Figure 10 ‐ Case 2 ‐ D100 doubled  
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Figure 11 ‐ Case 3 ‐ Rotor Radii +.5m, Tail Boom +1m 
 
Figure 12 ‐ Case 4 ‐ No. of Engines = 1  
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Figure 13 ‐ Case 5 ‐ No. of Engines = 3 
 
ASW Mission Fuel Usage (kg) 
 
Figure 14 ‐ Case 1 ‐ Basic  
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Figure 15 ‐ Case 2 ‐ D100 doubled 
 
Figure 16 ‐ Case 3 ‐ Rotor radii +.5m, Tail Boom +1m  
 
 
Figure 17 ‐ Case 4 ‐ No. of Engines = 1 
 
Figure 18 ‐ Case 5 ‐ No.of Engines = 3 
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